Institutional Repository - Research Portal

Dépébt Institutionnel - Portail de la Recherche

UNIVERSITE  researchportal.unamur.be
DE NAMUK

THESIS / THESE

MASTER EN SCIENCES INFORMATIQUES

Le ROS dans l'architecture de courrier électronique X400

Laurent, Vincent

Award date:
1987

Awarding institution:
Universite de Namur

Link to publication

General rights
Copyright and moral rights for the publications made accessible in the public portal are retained by the authors and/or other copyright owners
and it is a condition of accessing publications that users recognise and abide by the legal requirements associated with these rights.

« Users may download and print one copy of any publication from the public portal for the purpose of private study or research.
« You may not further distribute the material or use it for any profit-making activity or commercial gain
« You may freely distribute the URL identifying the publication in the public portal ?

Take down policy
If you believe that this document breaches copyright please contact us providing details, and we will remove access to the work immediately
and investigate your claim.

Download date: 02. May. 2026


https://researchportal.unamur.be/fr/studentTheses/1b0b394c-f933-4849-b99c-2049b5c7c620







1.1.1. Les rédseany de la recherchs
1.1 .2, les régseauy de +firmes
1,13, Les réseany de coondratives
1.1. 4, les récseany commerociauy
1.1. 5. lLes méta—-rdessany

. Le réssan Ornanet

2,21, Nom primitif—nom descriptif
222, Le nom E/D

2L2F. Liadresse E/D

22,4, e principe de routage

383



2 Hn:r—riptign orn courhoe

FTol. LPentitd GDE
FT1.1. Le ROS (Rempte Operation Ssrver)
T2 LTAM {Ageociztion Managoer)
F.1F. Le RTS {(Relizble Trancsfor Sorver)
T2 Le protocole de goumicsion
et livraigon PZ

TE21.1. L opération Regicster
F2.1.20 Ueopdaration Control
21T LUMopération Change—-Password

FTR2.2. lee opdrations de spumission
FLE2E201. Li'ppdration Submit
TER2R. Dlopédration Proba
FREE2E Llopdration Cancel

TLALE. Llopération Deliver

F.2.4. UM opdration Moti £y

CHORITRE 4 | o mécanieme de Remote Dperation
4_ 0. Introdoaction

4.1, e déronlement d'une opdration 2 distance
4.2 L7 aspect fonctionnel 4o ROS
4_F. Llenvironnement ROS dane le modale NG
4. 4. les clasees diutiligation du ROS
4.4 1. les classes d'agsociati on-ROS
4.4 2 1Lz claggification dee opdrations 2

31

37

S58&6662R08 8888

&

49

51

£ &8
























!

W
pe
™1

L

]
hy

Fal
ai

el

R

i

~}

1]
T

]

el

i
i
i

a

L

&+
!

i
(¥

a
=l
-~

N

-l

u &
(1]}
el ﬂ“
L ]
] el
cn +!
{0 Lt
+! ai
i ul
Ll
il
ut ol
a
r=~i '
£
i ]
L. i
o 4!
4! i
C Ll
n— il
u 4
.ﬂ_ i
L. ul
CL ul
i
D_ =~}
L L
44
i a
L !
P
£L i}
U L
a 0
L T
0
T ul
g
i Hm
ul
w
£ =t
]
]
+! >
L i
o fhi
w ]
i
0
i L.
ol
]
o
—

1 1]
T P
0
&
@
Li P
el
> C.
L i
a .l
ui +!
L
o
coou
o2 |
i
=
i1}
i
< C
Q. ]
. 4.
4. il
T
i
=i
L aQ
C Tl
]
cn
. o
r~t
i
Li
{H] el
4! L.
i} 1]
"~y E
C ni
L.
Q.
!
£
o
i o £
u il
L. +1
i L
o fii
i L
1] i
i T

%]

X

EARN

)

el










nart does amnlnnvde travail
part, Oez-amploves Travall

e wtilieszteure cont

13
13
3

(=
L

(=)
iy
3
R
1L
1]
3
in
1
1]
if
+
-
3
3
1]
i







méta—rdeosn
avnloitation ot fournirait singi une communicstion entre
ntiligatomire connechée cuyr diffdronte régeanv
I geul proist 2 abouti ot 3 donnd le méta-rdzsan

Cenet Ce métas—rédeman 2 pour byt de {favorigsr la
roecherche et le développement ' en  informatioue, =n
narmettant wune meilleure collaboration intercontinentale
entre les cherchewrs +travaillant dang ce domaine, Lo
sorvice aqau'il offre est orincipalement un échange de
messanes par un cowrrier Slectronioue,

Dang la gnite (=¥} chanitre, nove nprdacsentorong

1.2, Le réssan Arpanet

Le récsan Srpanet fob crdd en 1948 par la branche
informatioue do département américain de 1z défencss,
Arpanet  est le plus ancien réepan hidtdronans de orande
envermuwra { DOuart 84 ot Mah 84 ) Son obhiectif sst de
réalicor dos communicatione ertro des rentrese de
recherche ot des universitéds on lour normettant 17 accés
partagéd 2 doe recenurces  ondreuses  telles  aue Sk
puissants ChUe des nérinhérioues aver Faniilibde

Aroarnet antidremant financéd par 1706RPO st un réssan
de  commotation par  ooguets, 11 comporte actusllement
cinouante sept noeude de commotation appeldée IMRe. T1
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CHARITRE 22 Géandralitde gur lo modales MHG

2.0, Introduction

Damng l2 but de poovoir $acilement interconnecter dee
matérieles héatdroodnos dmanant de congtructeure
comncurrente il stait impératif o an oroanieme
roonecnultati £ dAédvel nnno 1 mrrddl o M miiEss s@rvir do
coneultati dével oopa oddle ool npuigese corvir de

Ens 1979 le COITT reconnait comme un standard 13
famense architecturs an sent couches proposdse par
1" International  Standarde Droanigation ( IGO0 ) En 1984
le 0 B publio la egérie de recommandatione Y400
propogant le Messsge Handlino System (0 MHS ) comme
mod&le poor la résligation di'un svetéme de messagerie

Cme etandarde esont implantde dane les produite fournis
oar  les principasov conebruacteore informatinues suropsens
tele oue Bull  Thomeon, Olivetti | Philips, Siemens .. .

Ce charpitre st une introduction a0 MHS 11 comprend
une description de ce modele, de ces élémentes de service
=t guelgues notions eur  le principe de dénomination et

définie damne X400 ot 17 architecture an couches relastive

16




Le svystame de itraitement de messages défini dane 1a
racommandation Y A4 £k 0 Sl ro Ao oL o
Slectronioue " Store and Forward " ( Mye 84 Cun 83 Mal
24 ot Man Q4 )

Ce concept signifie nue le mécanisme d° acheminement
des messagss est indirect: 17itindrairve de ceuv-ci sst
Necompons =on  étapes  entrecoupdes de noesuds 20 Eein
dosouele leas messages sont temporairement shoclés. Le
model e MHE pffre 3 see ontilicateure 1z possibilité
A% amvover =34 Ao rorovunir doc messanes . 11 ot ronetitud
do diffdronts composante fonctionnels trawvaillant
ancembhlo, L"Qv‘ggnlggtlgn Ao e - st sEructurds an
couches geslon la  techniogue do modéle de réfédrence Open
Suetem Interconnection ( 08I )

2011, L2 description géndrale do modéle

Une perepective fonctinnnelle do modéale MHG  oet
décrite 3 12 Ffiowe 2.2 . Lutiligstewr tantot appeld "
evpadi tanyr L il envoio n message, tantot it
destinatsire & ="il en recoit un, est soit une personne
gmit un mrocessus sur un eyvetame informatigue.

Les messages tranamis par le MHE sont sgsentisgllement
il MEESRgRE interpersonnels. Cependant, il ecorait
presible d¥imaniner le +traitement dautres types de

17
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pe—couche MTL 3 13 esoung—coucrhas

Pouyr oue la SDE =2t 1= MTAE puaicesent controler lo
dizloons ontro =TRR cos deuy entitds ont hegoin
dopdrations de gestion aui lewr permettent déchanoer de
17imfdormation. La agestion de ocehtte communication et
rézlicde zu moven deg opdratione Reagister | Control ot

aue le type diinformation encodée gul pent stre délivréds
E 171 13 longuewr mavimale de 1 information déliwverable,
le nmom E/D de 170486 0 | Li'opérztion Register nparmet
moit an SDE gpit su MTORAE, déchanner les wvaleurs de cos
paramétres ot 2insi de modifier les proprigide de 1704
Lee nprimitives Reoicter Request st Register Confirmation
correepondent 2 cette opdration,






T.R22. Les opératione de soumission

Lore de 1z liaieon z2vec le MTAE lea GDE a2 12
possibilitd de lui  goumetire des meszszoss. Selon 1z
natwre de 17information quil wveut conmetdre, la SDE 3 la
choiv entrse 1 ondrastion Submit Probae, oo Cancsl |

FTLRZ201. Lopdration Submit

Lo G8DE peut, 20 moven de 17opdration Submit soumettrae
aun MTAE wun mesesge complet constitud d7une envelopns
comprenant les wvaleure des paramétres nécecsaire 2
trangfert duo messsne ot du contenu dane leguel e trouve

Le MTAE pent accepter ou refuser 17ondration et donc
le messsns .

Selon le cas, un raégulitat une indication de reist ou
ung  gpécification de 17esrreur rencontréde et onvovéd vers

le SDE  avant demandd cette ondration. lLes primitives
Submit Regusst st Submit Condirmation correspondent 3
1*opération Submit

TLR2 2. Llopdration FProbe

L opdration Probe permet 20 SDE  de néoocier les
naramatroc de = communication a2vec le MTAE (=Y
paramatres concernent  la lonouewr do message, le tyoe duo






£ cette opération,
Deliver Indication.

T.R2.4. Llondration Motify

a1e) moven de 1" onéra
transfaroer 20 SDhE dog

Ormwrde  avpir ensécifis ]
SuMDOEer le mécani seme fu}

N
n

]
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4. 1. Le dérounlement dune opdration 3 digtance

le concent diopérztion & dightance pormet de rdalicor
de {facon concise les protocoles interactife. La fioure
4 2 modélice le déroulement dune opdration 3 dictance,

[° S e e s em e e em em em e e e G G S G S G e e G G S e m e e e oy

ASSOCIATION ROS
dema

Entite

reponse

- - e e - eme n e o = e G mm G G G o - e e = o o

+in 4_2: le déroonlement d'une opdration 3
digstance

Le déronlement dioane opdration 3 digtance peut stre
nrédcentd comme une intersction d'élémente atominues entro
les entitée lides par une a2cssociation. Les &léments
drhanods sont soit dog renustes d'svécutiorn d7une
cartaine ondration g  cartaine aroumente, soit 1a
rénones  envoyvés opar 1Tentitd avant evécntd 17 opdration
intormant l17entits 17 avant roogice  do rédsnltat de
17 ondration. L7asgociztion logiowe durant laonelles ga
déronle cme dchanoss oet crdde par une des douy entitdes
concernées a2 déboat de 1Minteraction et est relachas

lowreous les entitds zscocides nont pluse lisw de 1 etre,
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La gspacification d?une clagee particnlisars
d*ntilieation (= 1% RO warie suivant le nprotocele
dapplication oui et modéligd ( QIE 9% ) |

4. 4 1, lee clagses d'acgenciation-ROG

Rappelone au'une asspciztion-ROS wunit  ftoonioure deow
vprtiligatenre-ROS oui  sont dee entitde de la2 couche
application  AE Y | LTAE nui demande une association-ROG
=1-% 4 appel do 17 appel ant tandic oua 1708E avec agui
17zppel ant est z2ssocid et appeld ls répondant | L0 coures
dune asgsociation-ROS une dese deav OEe demande uns

La rclases de 17 zgenciation-RNES et déterminde colon 13
nrcci hili+éb P Ak 1"ammal ant at 1o réarnmndamt A ovéaritor
possibilitdé nu'ont 17appelant et le répondant dievécoto
une ondration 3 distance., Cf'est zingi aue nous remarquones

oviarutor doc Qpératigng A2 digtanre

53




ROS-association Class 1

'dem. exe.

RO. "~~~ riation Class 2

exe. “ : ﬁdem_

ROS-association Class 3

dem, exé.

Four  chanue protoceole diapplicstion modélicd par le
ROS.  wrme dee troige classes dzscsocization-ROS devwra e2tre
choigie st sers clzirement spdcifide.

4. 4 2 La clzssitfication des opdrations 2 dighance

Une onération set caractérisde a0 moven  ds douw

- 1o +vne do 1 mndrastion
-2 LYPE =2 - e sLss
- le mode de 17 ondrztion,
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moduale  TEDU 2ingi  obtanoa aura la meme gpécification
ou’ anparavant { ocfr gection B2 ), maig maninulera lec
fichiores directement a2 moven des fonchtione de la
biblintheoue SIMIY., Le +trawva2il a2 donc powr bt de
coprt-cirouiter 17uatiligation du modols DHE par le module
TEDL,

A 1.2 La dunetification do ftravail

Moue faisonse remzrouer oue le noouveas TR a2 on
caractdre moine sbtructurd oue 17ancien. En sffet, dang le
TEDL de 17ancienne veraion lee fonctions de 12

danse  le modols DHS Far contre le TPRPDUY modifid
m&l anos ces fomctione 2ver d autros n'étant npas
diresctement issus de lz bibklicthasonse SIMIY I1 on résulte
e moins arande portabilitd do o noovess prodoit goe

Cependant, maloréd cet inconvénient de non—-portabhilitd
la dunetification de 170tilitd do noovesy TRDUY réacide dane
la politigus pratioude pzr SIEMENS wvigant 2 17intdgration
2 gese deuy environnemsnter SINIY O RSDOLOD [ cfr section
i (O } de cette architecture de courrier &lectronious,
Dame le cadre de cette waézalisgation, ile ont crée an
lonicial nermettant de détermingr zutomastiouesment e
carachtére de compztibilitd aony diffdrente environnemente
de  toutes lee fonctions emplovées damnse un modole. A&+Fin de

76

































L. 4. L2 gpécification interne des fonctione du TRDU

Daneg la parties concernant la gpdécification interne,
noue  renrenone  eyvstdmatiovement leose iy fonctions déid
avonuésse =t pour chacune noune détsillong le traitement
ol leowr et ageocid,

OBvant de procéder 2 17anzlves des traitements, il
convient diinformer le lectewr de deuy agpecte ouni cont

- NO ERR: 7il n'vw 2 e2u auncune erreur au couwrs de
1"evdédcntion de la fonction. Lee paramétrose on sortis sont
a2lors définie et leure wvalewrs sont conformes 20

poet—conditione formulése 3 la section A3

= TEMR ERR-» i 17erreour curvenua et une aerrour
Drovienire, clegt-a-dire, une  orrogr  oui n'eset pas
directement relative 20 traitement do module TR mais 2
17appel diune fonction evtarisurs ce module,

arr clase = 8YS8 ERR ot aorr wvalue = TRCEFERR: on effet
lee geulese Ffoncrtione annelése par ce module sont des

87

















































































































































































